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и к 1 –   ДFA scheme] 

 

 к  ки   к , к  и  к   
и ки      и  ( )  ии Д1-5Ж.  

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%AF%D0%B4%D0%B5%D1%80%D0%BD%D1%8B%D0%B9_%D1%80%D0%B5%D0%B0%D0%BA%D1%82%D0%BE%D1%80
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A6%D0%B5%D0%BF%D0%BD%D0%B0%D1%8F_%D1%8F%D0%B4%D0%B5%D1%80%D0%BD%D0%B0%D1%8F_%D1%80%D0%B5%D0%B0%D0%BA%D1%86%D0%B8%D1%8F
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и к 2 –    (1 –  к ; 2 – ик  к    

и  и  и  ) ДBОЫЭС ХКвШЮЭ (1 – steel console; 2 – plastic insert with a 

central hole of regular hexagonal shape)] 

  

 П      

    ,   ии 
 ,  и и и  к и  20- и к . 

 к  и  ик  к , к   и  
к  и   и  и ик . и  и   

 и и и и ик   235,5 . Ф  
к  и , ик  ки,  20-  к  - 

к  и  195 .  и    4,351 .  к и   
   к  и и к  (   



   П  П -  95 

 

  П , № 2(31) 2019 

и и и) к и  и ки  к, и и    
к к ии      . 

и ки  и ,  к ии :  
  и и  к и   ик и  и и  к   

  0,2 ; 

  к и   и  к    0,2 ; 

   к  к и  к и -и и  61-816730. 

и -и и    и    и    
.   и к и и ик  к  и к и -

и и     0,1 .  

 и  и и  и ки     
 и  и ки  и  к   и ки  

и и  mi     ии   (1): 
 

                                                             mi   = C    ,                                                           (1) 

  

 C – к и и  и  и; 
   – и к  к и . 

П и и   = 0.2 и   = 0.2 , и  mi = 0.04 .  

 к  ик и и и к   ии 
и и , к   и    и  и ик  

 и  . 
 

  П  П   . 
 П    П  

 и  к    и ии и  ик  
к и и  PГL-100, и ки  к и ики к  и   

 и  1, и к и   и к .  
   и и     и и   к ии 
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к и и  и  Limca, и и       и  

к , и и  и  и и и   к  
 к . П и  и и , и и  и и  ки,  

и и  и  к ии и . 
 

и  1 – и ки  к и ики PZL-100 [Technical characteristics of PZL-100] 
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и к 3 –  и ки и ки к к  и    

[Installation sequence layout to each of sides] 

 

П  и  к   ии  и к     , 180. 

П   и   180 и  и   180 .  и  
 и и  (2): 

 

                                             М  = (  + 180 )/2 ,                                                     (2) 

 

 М  – и  и   ,   и ки  к и   
к  и ,   и  ик  и  и и  

. 
 

и к  и  к к  и  и . и  и   
и и ,   и к  и  к  к   и . 
П  ки  и и  и к  3.  и  

 и и   к  к  и  и и  
 и и (3):  

 

                                                  � = √ ,                                                                  (3) 

 

 m  –  к и ки  и к   и  и и ; 

n –  к и  и  и и . 
 

П и и  m  = 0.1  и n = 4, и  mi = 0.025 . 

П   и  и   и   1-6, 2-3 и 4-5 

( и . 3)  и   и   и к и 
 (4):  

 

                                              l1-6 = М 1 +  М 6, 

                                              l2-3=  М 2 + М 3,                                                               (4) 

                                              l4-5 = М 4 + М 5. 
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П  и  и и   и и, и 
ик - , и ,  50-600-0.01 ,   к  

и и : 
  

                                      l1-6 = l1-6(PZL) - l1-6( )  , 

 

 l1-6(PZL) – и и    PГL; 
l1-6( ) – и и    . 

и  и  к и, и l1-6  0.05 . 
и и   ии к   и  к и   

ик  и  и  и  к . к  
 и и   и  к . П  

и  к и  к  к   ик  и и  и и : 
 ∆ = √� + � − ∆� − , 

 

 Δ 1-6 = 1-( l1-6/2),                                

 

                                                               Yj = 1, 

 

 j –  к . 
 

П  ик и и  и и   ии  
и и и и (5):  

                                                             x = X1  - X19  ,                                     

                                                             y = Y1  - Y19  ,                                               (5) 

 

 а = √х +    . 
 

П  и к     (6): 
                                                                       

                                               х = ∆ − ∆ −  ∙ � −�� −  ,                                

                                                                           = ∆ − ∆ −  ∙ � −�� − ,                                        (6) 

 

 xj , yj – к и   и  и  и j к   и 
; 

L19-j,L1-19 – и    19-  к   и  и  
  . 

 

 П    П  

  ии к  и  и  и ,  
к и  ик  и и ик и  и  ( и . 4), 

и  к ,      к и  и  
и  ( и . 5), и и  ик  к и и  PГL-100.  

 к и  ик и   и , и  
 ик   и   и  к и. П и 
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и и ик   и  1 и 2 ( и . 4)   0.01  к и  
и и  и  ик   и  и . 

 
и к 4 –  -к и  ик  ДTwo-positioning stage layout] 
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и к 5 –  и  ки и и  ки ДTКЫРОЭ ЦКЫФ ХТЧО ЦКЬФ layout] 
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 П    П   
  П  

 к  к  (   1.1.2.99.0624-2011)  ии 
к ии   и и  и к  и  и  

к к ии и  и и  к     и      Д6Ж. 
к  и ии и    и . 

П и  к и   и   и ки  и , 
и и   и ,  и   к   и  и и  
к   и   к  и .  

 и  к к и  и   к и   
    ик , и   к    

 и  и   и  к к ии к .  
и  и к  ик и и   и  

 к , и , Vintag и  Faro, и ки  к и ики к  
 и  и   к  Д7 - 12]. 

ик  и и  к  к   ,  и  к и 
 ,    и  к   к  

 и ки    и ии ( и . 2).    
 и ии к  к  и к и , ,  ( и . 2) , к  

и ки  , и   и  к  10.6 , и   
2 , и и  20 ,  и  и     к   

и  к и к . , и  и и  и   
ии    и   и   ии 2-6   

,   , и ,  и  к и  и ,   
 и и и ,  и и  к и  к   , 

,  19-  к и. П   к и ,   и ки  
и,  и   к и S( - ), S( - ) и  и и и   

α( - ), α( - ). 

П  и  ,  к и  к  и  
к и   , и и  и и   19 к : 

 

19=0, 19=0; 

19=0, 19= S( - );  

19= S( - )·sin(α( - ) - α( - )), 19= S( - )·cos(α( - ) - α( - )). 

 

  и и и  и и  и    
к и  и   к.  и   ( )  и и  и 

  и и    к ,  к  и   
и и , и , 18, 17, 16,…, 9, 8.   

П   и и  и  и и   и  
к  : 

      = �−� −� ∙ � − ,                      = �−� −� ∙ � − .                                                          (7) 

 

и  к   и    (5). и   
и и   и  (0.2 ), и  к ии  и и 

и ки  и  ик  и  и  и и   
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Abstract – The paper considers the methods of monitoring the geometric parameters of the 

berth-calibrator of fuel assemblies (FA) used in the WWER-1000 reactor to form a controlled 

nuclear reaction and to obtain thermal energy. Variants of technology monitoring are 

implemented under the assumption of fuel assemblies for their installation in the reactor at the 

stage of the nuclear power plant installation and its operation. 
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measurement error, measuring instrument. 


